SCHEMA TIPOLOGICO

PONTONI/MOTOPONTONI

MODULARI
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PONTONE MODULARE CON AUTOGRU
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EVENTUALE IMBARCAZIONE DI SUPPORTO PER
APPROVVIGIONAMENTO MATERIALE, PORTATA 100 ton

PONTONE MODULARE CON AUTOGRU

PONTONE MODULARE CON ESCAVATORE
E VIBROINFISSORE

IPOTESI SCHEMI MODULI PONTONI
scala 1:200

PONTONE DI MONTE: h=1.5 m, portata 250 ton idoneo al carico di
escavatore/gru con peso operativo massimo di 100 ton

12.50

12.00

P

24.00

*

*
x

PONTONE DI VALLE: h=1 m, portata 100 ton, idoneo al carico di
escavatore da 30 ton con pinza vibrante a presa laterale
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N.B.: data la variabilita delle misure dei moduli reperibili sul mercato, le dimensioni

sopra indicate sono da ritenersi indicative di quelle che I'Appaltatore approvvigionera

in sede di esecuzione dei lavori. In ogni caso, la modularita del “sistema

pontoni” deve consentire:

- il passaggio del pontone M/V attraverso la conca di navigazione (larghezza netta
ca. 9.50 m);

- una portata di 100 t;

- la movimentazione sino alle are di lavoro in alveo
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FASE PONTONI 1 (RIF. n° progr. 2.1 e 2.2 del cronoprogramma) : FORNITURA DEI MODULI E
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SCHEMI DELLE POSSIBILI FASI DI VARO,
POSIZIONAMENTO ED UTILIZZO DEI PONTONI
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FASE PONTONI 2 (RIF. n° progr. 2.1 e 2.2 del cronoprogramma) : VARO DEI PONTONI

MONTAGGIO DEI PONTONI
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OPERATIVI

s —

FASE PONTONI 4 (RIF. n° progr. 6.1 e 16.1 del cronoprogramma) : CARICAMENTO SUI
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FASE PONTONI 5 (RIF. n° progr. 6.2+9 e 16.2+19.4 del cronoprogramma) : SPOSTAMENTO

PONTONI DEI MEZZ| OPERATIVI E DELLE OPERE PROVVISIONALI DA POSARE

DEI PONTONI NELLE AREE OPERATIVE, ORMEGGIO MEDIANTE | PALI E REALIZZAZIONE
DELLE OPERE
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TRASPORTO PONTONI
CON RIMORCHIATORE /
MOVIMENTAZIONE MOTOPONTONE

FASE PONTONI 3 (RIF. n° progr. 4.2 del cronoprogramma) : TRASPORTO PONTONI VERSO

LE AREE DI LAVORO MEDIANTE RIMORCHIATORE OVVERO CON L'UTILIZZO DI SISTEMI DI
MOVIMENTAZIONE (MOTOPONTONI)

CONSORZIO DEL TICINO

TRAVERSA DELLA MIORINA
COMUNE DI CASTELLETTO SOPRA TICINO (NO)

LAVORI DI MANUTENZIONE STRAORDINARIA PER IL
RIPRISTINO DELLA CAPACITA' D'INVASO DI RITENUTA

INTERVENTO SU CAMPATE 3 E 4 IN SPONDA DESTRA TICINO

PROGETTO ESECUTIVO

VARO ED ANCORAGGIO PONTONI

PROGETTAZIONE, COORDINAMENTO DELLE

ATTIVITA SPECIALISTICHE, STRUTTURE
PROVVISIONALI E CANTIERIZZAZIONE

RESPONSABILE UNICO DEL PROCEDIMENTO:
DORIANA BELLANI

CARPENTERIE
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